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PRÉ-REQUISITOS CO-REQUISITOS 

Controle Automático I Não há 

Ementa: 
Análise estática de sistemas de controle: precisão, sensibilidade e critérios de 
desempenho. Propriedades dinâmicas: Estabilidade e alocação de pólos; Relação 
entre o plano S e o plano Z. Lugar das raízes. Ferramentas de Sistemas contínuos: 
Bode e Nyquist. Projeto de Sistema de Controle Contínuo: métodos frequências, lugar 
das raízes, estruturas particulares de compensação (PID e avanço-atraso). Projeto de 
compensadores para sistemas amostrados: Zdan, critérios temporais, controladores 
de estrutura fixa (PID, outros). Atividades de laboratório - análise e projeto de sistemas 
contínuos e discretos em processos reais (químicos, mecânicos, elétricos, etc.); 
utilização de aplicativos para projeto assistido por computador; simuladores analógicos 
e digitais. 
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