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PRE-REQUISITOS CO-REQUISITOS
Controle Automatico Il Nao ha
Ementa:

Importancia do estudo de sistemas nao-lineares. Representacdo matematica:
Equac0bes diferenciais ndo-lineares; Teoremas de existéncia e unicidade de solucéo.
Estabilidade, diferentes definicdes. Andlise pelo plano de fase: singularidades,
classificacdo. Métodos graficos para néo linearidades tipicas (saturacdo, zona morta,
atraso, etc). Aproximacdao linear; Funcao descritiva. 20 Método de Liapunov; Dominio
de Estabilidade; estabilidade absoluta. Métodos Numéricos de Analise de Estabilidade.
Controle de Sistemas néo-Lineares Tipicos (temperatura, nivel, etc). Atividades de
laboratorio: Andlise de estabilidade usando simuladores. Experiéncias com sistemas
fisicos ndo lineares. Utilizacdo de ferramentas de andlise e projeto assistido por
computador. Projeto de controladores lineares e nao-lineares.
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