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PRÉ-REQUISITOS CO-REQUISITOS 

Controle Automático III Não há 

Ementa: 
Apresentação por variáveis de estado de sistemas contínuos e amostrados. 
Metodologia de análise e projeto de sistemas de controle multivariável. Controbalidade 
e Observabilidade. Decomposição canônica de sistemas lineares; formas canônicas. 
Relação entre a representação por variáveis de estado e a Matriz Função de 
Transferência; Pólos e Zeros Multivariáveis. Controle com o estado mensurável; 
Realimentação de estados. Prioridades: caso monovariável, extenso de resultados. 
Conceito de estimador de estado; Observadores; Controle usando realimentação do 
estado estimado. Teorema da separação; Introdução ao conceito de compensação 
dinâmica. Atividades de Laboratório – utilização de ferramentas de análise e projeto 
de sistema multivariáveis (PACSC). Aplicação a processos físicos tipicamente 
multivariáveis (coluna de destilação, motores AC, etc). 
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