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DISCIPLINA: Controle Automático II CÓDIGO: CTR03 

 
VALIDADE:  Início: MARÇO/2022    Término: 
 
Carga Horária:  Total:  60 horas/aula    Semanal: 4 aulas      Créditos: 4 

Modalidade:  Teórica  

Classificação do Conteúdo pelas DCN: Específica  Integralização: Optativa 

 
Ementa: 

Análise estática de sistemas de controle: precisão, sensibilidade e critérios de 
desempenho. Propriedades dinâmicas: Estabilidade e alocação de pólos; Relação 
entre o plano S e o plano Z. Lugar das raízes. Ferramentas de Sistemas contínuos: 
Bode e Nyquist. Projeto de Sistema de Controle Contínuo: métodos frequências, lugar 
das raízes, estruturas particulares de compensação (PID e avanço-atraso). Projeto de 
compensadores para sistemas amostrados: Zdan, critérios temporais, controladores 
de estrutura fixa (PID, outros). Atividades de laboratório - análise e projeto de sistemas 
contínuos e discretos em processos reais (químicos, mecânicos, elétricos, etc.); 
utilização de aplicativos para projeto assistido por computador; simuladores 
analógicos e digitais. 

 

Curso Período Eixo Obrig. Optativa 

Engenharia de 
Computação 

 Controle de Processos  X 

 
Departamento/Coordenação: Departamento de Eletroeletrônica 

 
INTERDISCIPLINARIDADES 

Pré-requisitos Código 

Controle Automático I CTR01 

Co-requisitos  

Não há  

 
 

Objetivos: A disciplina deverá possibilitar ao estudante 

1 Definir e identificar as propriedades estáticas e dinâmicas de um sistema; 

2 Projetar compensadores utilizando Lugar das Raízes e Bode; 

3 Identificar e sintonizar controladores PID; 

4 Identificar e projetar controladores especiais; 

 
 
 
 
 
 
 

8º - 10º 
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Unidades de ensino Carga-horária 
Horas/aula 

1 Lugar das Raízes 10 

2 Resposta em frequência 14 

3 Projeto de Controladores em sistemas contínuos  via Lugar das 
Raízes 

12 

4 Projeto de Controladores em sistemas contínuos  via Resposta 
em Frequência 

12 

5 Projeto de controladores em sistemas amostrados 12 

Total 60 
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