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| DISCIPLINA: Controle Automatico | | CODIGO: CTR03
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Carga Horéria: Total: 60 horas/aula Semanal: 4 aulas Créditos: 4
Modalidade: Tedrica

Classificacao do Conteudo pelas DCN: Especifica Integralizacdo: Optativa

Ementa:

Andlise estatica de sistemas de controle: precisdo, sensibilidade e critérios de
desempenho. Propriedades dinamicas: Estabilidade e alocacédo de pélos; Relacéo
entre o plano S e o plano Z. Lugar das raizes. Ferramentas de Sistemas continuos:
Bode e Nyquist. Projeto de Sistema de Controle Continuo: métodos frequéncias, lugar
das raizes, estruturas particulares de compensacao (PID e avango-atraso). Projeto de
compensadores para sistemas amostrados: Zdan, critérios temporais, controladores
de estrutura fixa (PID, outros). Atividades de laboratorio - anélise e projeto de sistemas
continuos e discretos em processos reais (quimicos, mecanicos, elétricos, etc.);
utilizacdo de aplicativos para projeto assistido por computador; simuladores
analdgicos e digitais.

Curso Periodo Eixo Obrig. | Optativa
Engenharia de| go. 100 Controle de Processos X
Computacéao

Departamento/Coordenacao: Departamento de Eletroeletrénica

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cddigo
Controle Automatico | CTRO1
Co-requisitos

N&o ha

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Definir e identificar as propriedades estaticas e dinamicas de um sistema;

Projetar compensadores utilizando Lugar das Raizes e Bode;

2
3 |ldentificar e sintonizar controladores PID;
4 |ldentificar e projetar controladores especiais;
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula
1|Lugar das Raizes 10
2 | Resposta em frequéncia 14
3| Projeto de Controladores em sistemas continuos via Lugar das 12
Raizes
4| Projeto de Controladores em sistemas continuos via Resposta 12
em Frequéncia
5 | Projeto de controladores em sistemas amostrados 12
Total 60
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