MINISTERIO DA EDUCAGAO ,
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUAGAO

CEFET-MG
Plano de Ensino Campus: lll - Leopoldina
| DISCIPLINA: Laboratério de Controle Automatico | | CODIGO: CTR02
VALIDADE: Inicio: MARCO/2022 Término:
Carga Horéria: Total: 30 horas/aula Semanal: 2 aulas Créditos: 2
Modalidade: Pratica

Classificacao do Conteudo pelas DCN: Especifica Integralizacao: Optativa

Ementa:

Atividades de Laboratério relacionadas a Controle Automatico |I.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
Engenharia de| 70-100° Controle de Processos X
Computacéao

Departamento/Coordenacao: Departamento de Eletroeletrénica

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cddigo
N&o ha

Co-requisitos

Controle Automaético | CTRO1

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Fazer simulagOes relacionadas a obtencdo da funcdo de transferéncia —
modelamento matematico, e equacdes em espaco de estados.

2 |Usar o MATLAB para simular processos de controle através de diagrama de
blocos.

3 |Usar o MATLAB para aplicar as técnicas de desempenho em sistemas de controle
de processo.

4 |Usar o MATLAB para simular processos de controle estaveis e analisar
parametros de projeto no tempo.

5 |Realizar experimentos de controle de nivel em uma planta experimental,

verificando na prética o comportamento de sistemas de controle.
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula
1 | Estudo de modelos através de simuladores. 8
SIMULINK no MATLAB com uso de diagrama de blocos.
2 | Identificac&o de sistemas fisicos através da resposta no tempo 6
3| Utilizacdo do protétipo de controle de nivel para estudos de 14
sistemas de controle
4| Comparacao de resposta simulada com resposta real medida 2
em planta experimental
Total 30

Bibliografia Basica
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MONTEIRO, Luiz Henrique Alves. Sistemas dinamicos. 4. ed. rev. e ampl. S&o
Paulo: Livraria da Fisica, c2019. 693 p. ISBN 9788578615970
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LTC, c2017. 751 p. ISBN 9788521634355.

3

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5. ed. Sédo Paulo:
Pearson Education do Brasil, 2010. 809 p. ISBN 9788576058106.

Bibliografia Complementar

1 | CARVALHO, J. L. Martins de. Sistemas de controle automatico. Rio de Janeiro:
LTC, 2000. 391 p. ISBN 8521612109.

2 | DORF, Richard C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 11. ed.
Rio de Janeiro: LTC, c2009. 724 p. ISBN 9788521617143.

3 | GOLNARAGHI, M. Farid; KUO, Benjamin C., Automatic control systems. 9. ed.
Danvets, M. A.: John Wiley, 2010, ISBN: 9780470048962.

4 | GROOVER, Mikell P. Automacao industrial e sistemas de manufatura. 3. ed.
Séo Paulo: Pearson, 2011. 581 p. ISBN 9788576058717.

5 | MAYA, Paulo Alvaro; LEONARDI, Fabrizio. Controle essencial. 2. ed. Sdo

Paulo: Pearson Education Brasil, 2014. 347 p. ISBN 9788543002415.
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